.

Yer Operasyonlarinda
Otonom Araclar ve
Robotik CozUmler
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OPERASYONEL BAGLAM /—

Yer hizmetleri operasyonlari; hiz, emniyet, izlenebilirlik ve kaynak verimliliginin ayni anda yonetilmesini
gerektiren yuksek tempolu sureclerden olusur. Bu yapi icinde 6zellikle handling, yukleme-bosaltma, transfer

surecleri, ekipman ve arac yonetimi, operasyonel karar destek mekanizmalari ile saha ici hareketliligin daha

akill ve daha ongorulebilir hale gelmesi buyuk onem tasimaktadir.

Bu nedenle humanoid robotlar ve otonom mobilite ¢cozumleri; saha operasyonlarinin daha izlenebilir ve

verimli sekilde yurutulmesi acisindan giderek daha fazla onem kazanmaktadir.



Hangi Alanlarda Otonom Mobilite Ve Robotik Donuigsum Ariyoruz?

Robotik mobilite ve otonom sistemler, yer hizmetleri operasyonlarinda farkli kullanim alanlarinda

degerlendirilebilir. Bu kapsamda one cikan baslica alanlar asagidaki gibidir:

 Apron ve yer hizmetleri streclerinde kullanilabilecek otonom araclar ve mobilite ¢ozumleri,

- Halihazirda kullanilan araclarin retrofit yaklasimlarla otonomlastiriimasi,

« Bagaj operasyonlari, yukleme/bosaltma ve saha ici fiziksel islerde destek saglayabilecek robotik

sistemler, ozellikle humanoid robotlar,

» Tekrarlayan, saha icinde destek gerektiren veya fiziksel varlik gerektiren belirli operasyon adimlari i¢in

humanoid ¢ozumler.



@ TURKISH AIRLINES

goomoman How Might We Canvas

Kim? Ne? Neden? Nasi|?
bundan etkilenen ¢ozulmesi gereken bu problemi ¢cozulmeye deger bu sorun nasil ortadan
oaydaslar kimler? problem nedir? yapan neden nedir? kaldirilabilir?
Yer Hizmetleri Ekipleri Yer hizmetleri Insan emegine ve Yer hizmetleri
ve Saha ici mobilite ile operasyonlarindaki koordinasyonuna dayalilik sureclerine uygun
sirec verimliliginden fiziksel operasyon operasyonel verimliligi otonom araclar ve
etkilenen tim adimlari ve saha ici arag sinirlandirmakta, fiziksel operasyon
operasyon paydaslari. kullanimi gibi surecler standartlasmayi adimlarinda gorev
yogun insan emeqi zorlastirmakta ve fiziksel alabilecek robotik
gerektirmektedir. IS yukunu artirmaktadir. sistemler ile

Challenge Cumlesi:

Yer hizmetleri operasyonlarinda manuel koordinasyona ve fiziksel is gucune dayalil surecler; robotik
ve otonom sistem teknolojileriyle nasil daha verimli ve emniyetli hale getirilebilir?



